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Ausgangssituation / Problembe-
schreibung

Entwicklung eines autonomen Fahrzeugs mit der Fahigkeit, auto-
nom einen Ball zu erkennen, zu manipulieren und in einem defi-
nierten Bereich abzulegen, mit Anpassung an verschiedene Bedin-
gungen und Hindernisse.

Projektgesamtziel

Erstellung eines multifunktionalen autonomen Fahrzeugmodells,
das die neuesten Technologien in Robotik und autonomer Navi-
gation nutzt.

Projektziele und -ergebnisse

- Bau eines autonomen Fahrzeugs mit erforderlichen Komponen-
ten fiir die Aufgabenbewéltigung.

- Entwicklung von autonomen und manuellen Fahrfahigkeiten fiir
das Fahrzeug.

- Konfiguration einer Kamera zur Umgebungserfassung und
Ballerkennung.

- Implementierung von Bildverarbeitungsalgorithmen zur Baller-
kennung.

- Entwicklung eines Mechanismus zum sicheren Transport und
Ablieferung des Balls.

- Implementierung von Algorithmen zur Erkennung und Umfah-
rung von Hindernissen.

- Integration eines Nachtmodus fiir Operationen bei schlechten
Lichtverhaltnissen.

- Integration von LED-Lichtern und Lautsprechern zur Si-
gnalisierung.
- Funktion zur Ubertragung von Kamerabildern iiber WLAN.

Webseitenziele

- Erstellung eines detaillierten Plans fiir die Projektwebsite.

- Entwicklung und Veré6ffentlichung einer voll funktionsfihigen
Website zur Steuerung des Fahrzeugs, Prasentation des Projekts
und Forderung der Teamkommunikation.

- Integration eines Tagesbuchs auf der Website fiir die Dokumen-
tation der Projektfortschritte.




